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Рассматриваются динамические потоки в ориентированных сетях и всплески потока в них. Приведённые при-

меры показывают, что причиной возникновения всплесков является асинхронность сети, т.е. наличие в ней путей 

различной длины, ведущих в сток из ближайшего к нему минимального разреза. Получено необходимое и достаточ-

ное условие возможности возникновения всплесков динамического потока в сети. 
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Рассматривается задача о статической стабилизации по выходу двумерных линейных стационарных управляе-

мых систем с помощью обратной связи с запаздыванием. Показаны возможности стабилизации систем обратной 

связью с запаздыванием. Даны необходимые и достаточные условия стабилизируемости исследуемых систем. До-

казанные теоремы в целом хорошо иллюстрируют эффективность введения запаздывания в обратной связи для 

стабилизации двумерных линейных стационарных систем. 

 

Ключевые слова: линейная стационарная система, обратная связь с запаздыванием, стационарная стабилиза-

ция, асимптотическая устойчивость. 

 

Литература 

 

1. Андреев Ю.Н. Управление конечномерными линей-

ными объектами. М., 1976. 424 с. 

2. Bernstein D.S. Some open problems in matrix theory aris-

ing in linear systems and control // Linear Algebra Appl. 1992. 

Vol. 162−164. P. 409−432. 

3. Blondel V., Gevers M., Lindquist A. Survey on the state of 

systems and control // Eur. J. Control. 1995. Vol. 1. P. 5−23. 

4. Syrmos V.L., Abdallah C.T., Dorato P., Grigoriadis K. 

Static output feedback: a survey // Automatica. 1997. Vol. 33, 

№ 2. P. 125−137. 

5. Brockett R. A stabilization problem // Open problems in 

mathematical systems and control theory. London, 1999.  

P. 75−78. 

6. Поляк Б.Т., Щербаков П.С. Трудные задачи линейной 

теории управления. Некоторые подходы к решению // Ав-

томатика и телемеханика. 2005. № 5. С. 7−46. 

7. Леонов Г.А., Шумафов М.М. Методы стабилизации 

линейных управляемых систем. СПб., 2005. 420 с. 

8. Леонов Г.А. Стабилизационная проблема Брокетта // 

Автоматика и телемеханика. 2001. № 5. С. 190−193. 

9. Леонов Г.А. Проблема Брокетта в теории устойчиво-

сти линейных дифференциальных уравнений // Алгебра и 

анализ. 2001. Т. 13, вып. 4. С. 134−155. 

10. Moreau L., Aeyels D. Periodic output feedback stabiliza-

tion of single – input single – output continuous – time systems 

with odd relative degree // Syst. & Control Lett. 2004. Vol. 51, 

№ 5. P. 395−406. 

11. Pyragas K. Continuous control of chaos by self – con-

trolling feedback // Phys. Lett. A. 1992. Vol. 170. P. 421−428. 

12. Неймарк Ю.И. Динамические системы и управляе-

мые процессы. М., 1978. 336 с. 

 

 

Поступила в редакцию 

 

 

5 мая 2014 г. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


