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ECTECTBEHHBIE HAVKH. 2014. MNe 4

Paccmampusatomes ounamuueckue NOMOKY 8 OPUEHMUPOSAHHBIX CemAX U 6CNIeCKU NOMOKaA 6 Hux. [Ipusedénnvie npu-
Mepbl NOKA3bIBAIOM, YN0 NPUYUHOU B03HUKHOBEHUS 8CNIECKO8 AGNACMCS ACUHXPOHHOCMb Cemil, Mm.e. Haluyue 6 Hell nymeu
DPA3IUYHOU OUHDL, 8eOYWUX 8 CIOK U3 OIUdCALIUe20 K HeMy MUHUMATbHO20 paspesa. Tlonyueno neobxooumoe u 0ocmamou-
HOe YCI08UEe BOZMONCHOCTU 603HUKHOBEHUSL 8CNIIECKO8 OUHAMUYECKO20 NOMOKA 8 Ceni.

Kniouesvie cnosa: opuenmuposannvlii 2pagh, opuenmuposannas cemov, OUHAMUYECKUL NOMOK, 6CNIECK OUHAMUYECKO20

nomoka, AdCUHXPOHHOCNb CeEMU.
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Paccmampusaemcsa 3a0ava o cmamuyeckoli cmadbuIu3ayuu no 6blxo0y 08YMepHbIX TUHEUHbIX CMAYUOHAPHBIX YNpasise-
MbIX CUCTEM C NOMOWujbl0 0Opammoll céa3u ¢ 3anasoviéanuem. Iloxasansl 603modcnocmu cmabunuzayuy cucmem 06pamHoll
C6A3bI0 ¢ 3anazoviéanuem. Jlansvt HeobXoouMble U 0OCMamoyHble YCI08UL CIMAOUIUIUPYEMOCIU Ucciedyemblx cucmem. Jlo-
KA3aHHble Meopembl 8 YeaoM XOPOuo WIIIOCMPUpyiom 3¢hgexmusnocms 66edenus 3anasobléanus 6 0OPAmHoU ceA3u O

cmabunuzayuu 08YMepHbIX TUHEUHBIX CIMAYUOHADHBIX CUCHIEM.

Kntouegwvle cnoesa: nuneiinas cmayuoHapras cucmema, o6pamnaﬂ C6513b ¢ 3ana3ObleaHUEM, cmayuoHapras cmabunuza-

yus, acumnmomuuecKkas ycmodqueocmb.
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